3.Az informatika fejlodéstorténete (1.2)

Kezdve a 20 szazaddal ismertesse szamitogépek fejlédésének fobb allomasait és fontosabb
személyiségeit!

Ismertesse a Neumann-elveket!

Miként szokas generaciokra osztani a szamitogépeket? Sorolja fel és roviden jellemezze is ezeket!

A szamolast segitd eszk6zok torténete gyakorlatilag egyidés az emberiség torténetével. A szamologépekben
a 19. szazad végén kezdték felhasznalni az elektromossagot jelatvitelre, valamint atvették a mechanikai
alkatrészek szerepét az elektromossaggal miikodo részelemek. Az elsé gépek hibridek voltak: elektromos és
mechanikus elemeket egyarant tartalmaztak.

Elektromechanikus gépek (0. generacio, kb. 1946-iQ)

A németorszagi szamitogépgyartas meghatarozé egyénisége Konrad Zuse volt, aki jelfogos gépek
épitésével foglalkozott. 1939-ben késziilt el Zuse elsdé nagy sikerii, jelfogokkal miikddd, mechanikus
rendszerli szamitogépe, a Z1. Ez az elsé gép, mely mar a binaris szamrendszerre épiilt. Kiilon helyezkedett
el benne a tar és az aritmetikai egység, az utasitasok bevitelére mikronyelvet alkalmazott.

1937-ben Alan Mathison Turing, angol matematikus kidolgozta az wuniverzalis gép (program és
programozhat6 szamitdgép) modelljét: ha egy gép el tud végezni néhiany miiveletet, akkor barmilyen
szamitasra képes.

Howard Hathaway Aikent és az IBM 1939-ben megallapodast kotott a kozos fejleszté munkara, amelynek
eredményeképpen 1944-ben elkésziilt az elektromechanikus elven miikodé Mark-1.

Elektronikus gépek (1. generacio, kb. 1946-1954)

A habort alatt a haditechnika fejlddésével felmeriilt az igény a szamitasok precizitdsanak novelésére. Tobb
gépet is kifejlesztettek, de ezek egyike sem birta felvenni a versenyt a naluk kb. 500-szor gyorsabb ENIAC-
kel (Electronic Numerical Integrator and Computer). A gép 30 egységbdl allt, minden egység egy
meghatarozott funkciot végzett el.

Neumann-elvek

A mai értelemben vett szamitogépek miikodési elveit a haditechnikdban megszerzett tapasztalatok
felhasznalasdval Neumann Janos, magyar szdrmazasu tudos dolgozta ki. F6 tételeit ma Neumann-
elvekként ismerjiik.

Alapelvek (Neumann-elvek)

A szamitogép olyan matematikai problémak megoldasara szolgal, amelyekre az ember 6nalldan is képes
lenne. A cél a milveletek végrehajtasi idejének meggyorsitdsa. Ennek érdekében minden feladatot
Osszeadadsok sorozatara kell egyszertisiteni, ezutdn kovetkezhet a szamolas mechanizalasa.

1.Soros miikodésii, teljesen elektronikus, automatikus gép

Neumann Janos ramutatott a mechanikus eszk6zok lassusagara és megbizhatatlansagara, helyettiik kizarolag
elektronikus megoldasok hasznalatat javasolta.

A gép a miiveleteket nagy sebességgel, egyenként hajtja végre, melynek soran a numerikusan megadott
adatokbol - az utasitasoknak megfeleléen - emberi beavatkozas nélkiil kell miikddnie, és az eredményt
rogzitenie.

2. Kettes szamrendszer hasznalata

A tizes szamrendszert a kettessel felvaltva az aritmetikai muveletek egyszeriisddnek, no a sebesség, csokken
a tarolasi igény, igy az alkatrészek szama is, megoldand6 feladat marad viszont a folyamatos atvaltas.

3.Megfeleljen az univerzalis Turing-gépnek
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Az univerzalis gép elvi alapja A. M. Turing elméleti munkassaganak eredménye, aki bebizonyitotta,
hogyha egy gép el tud végezni néhany alapmiiveletet, akkor barmilyen szamitasra képes. Ez az aritmetikai
egység beiktatasaval érhetd el.

A muveleti sebesség fokozasa érdekében keriilt alkalmazasra a kozponti vezérldegység.
4.Belso program- és adattarolas, a tarolt program elve

Az adatok és a programok egy helyen. a bels6 memoridban kertlnek tarolasra.

5.Kiilso rogzitokozeg alkalmazasa

Szamitégép generaciok

A digitalis szamitogépeket a benniik alkalmazott logikai (kapcsold) aramkorok fizikai mitkodési elve és
integraltsagi foka (technologiai fejlettsége) szerint is osztalyozhatjuk. Ilyen értelemben kiilonb6zo
szamitogép-generaciokrol beszélhetiink.

Elsé generacio

Az 6tvenes években a Neumann-elveket felhasznalva kezdték épiteni az elsé generacids szamitogépeket. Az
elso elektronikus digitalis szamitogép az ENIAC. Itt kell megemliteniink az EDVAC és UNIVAC gépeket
is.

Tulajdonsagaik:
« mikodésiik nagy energia-felvételi elektroncsoveken alapult,
e terem méretiiek voltak,
e gyakori volt a meghibasodasuk,
o miiveleti sebességiik alacsony, néhany ezer elemi miivelet volt masodpercenkeént,
e lizemeltetésiik, programozasuk mérndki ismereteket igényelt.
Masodik generacié

A tranzisztor feltalalasa az Otvenes évek elején lehetdvé tette a masodik generacidos szamitogépek
kifejlesztését.

Tulajdonsagaik:
o azelektroncsoveket joval kisebb méretii és energiaigényli tranzisztorokkal helyettesitették,
e helyigényiik szekrény méretiire zsugorodott,
o {lizembiztonsaguk ugrasszertien megnétt,

o kialakultak a programozéasi nyelvek, melyek segitségével a szamitogép felépitésének részletes
ismerete nélkiil is lehetdség nyilt programok készitésére,

o taroldkapacitasuk és muveleti sebességiik jelentdsen megnott.

Harmadik generacio

Az 6tvenes évek végén a technika fejlédésével lehetdvé valt a tranzisztorok sokasdgat egy lapon tomdritent,
igy megsziiletett az integralt &ramkdr, mas néven IC (Integrated Circuit). A hetvenes évek szamitdgépei mar
az 1C-k felhasznalasaval késziiltek.

Tulajdonsagaik:

o jelentdsen csokkent az alkatrészek mérete és szama, igy a gépek nagysdga mar csak asztal méretii
volt,

e megjelentek az operacids rendszerek,
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e aprogramnyelvek hasznalata altalanossa valt,

o megjelentek a magas szintli programnyelvek (FORTRAN, COBOL),

o miiveleti sebességiik megkozelitette az egymillié elemi miiveletet masodpercenként,

o csokkend aruk miatt egyre elterjedtebbé valtak, megindult a sorozatgyartas.
Negyedik generacié

A hetvenes ¢évek elején az integralt aramkorok tovabbfejlesztésével megsziiletett a mikrochip és a
mikroprocesszor, melyet els6ként az Intel cég mutatott be 1971-ben. Ez tette lehetdvé a negyedik generéciods
személyi szamitogépek 1étrehozasat. Ebbe a csoportba tartoznak a ma hasznalatos szamitogépek is.

Tulajdonsagaik:

o asztali és hordozhato valtozatban is 1éteznek,

o hatalmas mennyiségli adat tarolasara képesek,

o miiveleti sebességiik masodpercenként tobb millidrd is lehet,

o alacsony aruk miatt szinte barki szamara elérhetoek,

o megjelentek a negyedik generacios programnyelvek (ADA, PASCAL).
Otodik generdcié (A jelen kutatasai a jov6 szamitogépeirdl)
Az 6todik generacids szamitdgépek létrehozasara iranyulo fejlesztési kisérletek a nyolcvanas évek elején
Japanban kezdddtek meg. A cél olyan intelligens szamitogép 1étrehozasa, mely lat, hall, beszél és
gondolkodik. Képes tanulni, asszocialni, kovetkeztetéseket levonni €s donteni. Mig egy mai szamitogép
hasznalatakor a felhasznal6 feladata ,,megértetni” a végrehajtandé miiveletsort, addig az 6todik generacios
szamitogépek hagyomanyos emberi kommunikacio révén fogjak megérteni és végrehajtani a feladatokat.

Az 6todik generacios szamitogépek fejlesztése meég kezdeti stddiumban van, ezért piacon valod
megjelenésiikre a kozeljovoben nem szamithatunk.



